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CURVA DE APRENDIZAJE
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o volver al indice

RESULTADOS

Profundidad (m)

Actividad del Equipo VV51
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ADOS

En terrenos_blandos se puede perforar.amas-de 100 m/h

PLANILLA DE SEGUIMIENTO DE TREPANOS
POZO: LP 1754
SMITH M-90 N°:JS1775A BOQ: 7 x11/32" 8.5"
PROFUNDIDAD |HORAS ROP |CONDICIONES PERFORACION
ACTUAJACUMULACUMULIGENERALY PESO |RPM|ICAUDAL|PRESION
250 147 1,25 118| 4 120 | 524 75
460 357 3,25 110 4 120 | 524 75
640 537 5,25 102 5 120 | 524 85
810 707 7,25 98| 5 120 | 524 90
970 867 9,25 941 5 120 | 524 90
1070 967 11,25 86| 5 120 | 524 90
1184 1081 13,25 82| 5 120 | 524 95
1276 1173 15,25 77l 5 120 | 524 95
1350 1247 16,50 /6| 5 120 | 524 95
1407 1304 18,50 701 5 120 | 524 95
1444 1341 20,00 67| 5 120 | 524 95
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Comparacién de Costos
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